MK1 Trolling Motor Kullanim Kilavuzu



1. Uzaktan Kumanda Agiklamasi

1.1. Uzaktan Kumanda Gorinimi
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1.2. Kumanda Joystick’i ve Tus Fonksiyonlar

Joystick:

Yukari itme: Tek sefer yukari itildiginde motor 1 kademe hizlanir; sirekli yukari
itildiginde motor siirekli olarak kademe artirir.

Asagi itme: Tek sefer asag itildiginde motor 1 kademe yavaslar; siirekli asagi
itildiginde motor siirekli olarak kademe azaltir.

. Sola itme: Motor sola doner.

- Saga itme: Motor saga doner.



Tuglar:
(™ Sabit yon modu baslat/durdur tusu
A Ana motor baslat/durdur tusu
Seyir modu baslat/durdur tusu.
GCapa modu baslat/durdur tusu
Navigasyon menusu tusu
Rota kayit modu baslatma tusu
Meni yukari tusu
Meni agagi tusu

Sol men yoénlendirme tusu (uzun basisla kumanda agma/kapama)
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Sag meni yonlendirme tusu

1.3. Kumandanin Motorla Eslestirilmesi

Gull R ull 43.2v B} gritings Pairing
A10 Pairing:-
8.0 kph Calibration >

Setting Lock [ Confirm Back

1. Ana ekranda, “Meni Yukar” ve “Meni Asagl” tuslarina basarak ekranin altindaki

meni ¢ubugunda sol tarafta “Ayarlar”, sagda “Kilitle” goriinecek sekilde gegis yapin.

1.4. Kumanda Ekran Géstergeleri

G ull R will 43.2v [m}

Ust Bilgi Cubugu:
G ull GNSS sistem sinyali
R ull Kumanda sinyal giicii
43.2v. Motor batarya voltaj
Eh Kumanda batarya durumu
Orta Bilgi Alani:
4& Trolling motorunda kademe ne kadar yiiksekse, pervane o kadar hizli déner.

Kademe 0'da ya da motor kapaliysa, pervane durur.



10 Trolling motorda 0'dan 10'a kadar kademe ayari yapabilir.
8.0 kph  aniik seyir hizi
Bl Aktif mod

Alt Menii Cubugu

Setting: Sol menu tusuyla ayarlara girilir
Setting $ Lock & suylaay &

Lock Uzun basildiginda tuslar kilitlenir

1.5. Modlara Gore Ekran Gostergeleri

® Sabit Yon Modu
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Setting Lock

Motor diiz bir hat tGzerinde BRG degeriyle ayni dogrultuda ilerler.

® Seyir Modu
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AT0

Setting Lock

Motor hizini hedef hiza yaklastirir.

® Capa Modu
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DTG, ¢apa noktasina olan mesafeyi gosterir.

® Navigasyon Modu
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Kaydedilmis rotanin sira numarasi ve baslangi¢ noktasina kalan mesafe gorinir
® GoTo Mode
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Hedef noktaya olan mesafe (DTG) gorindr.

® Rota Kayit Modu
G lI“ R lIII 432V I:b
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Finish « Exit

Kayith mesafe (DIST) gorindr.

® "Seyir Modu" ve "Sabit Rota Modu"nu ayni anda agin.
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PRl Setting Lock

® "Seyir Modu" ve "Navigasyon Modu"nu ayni anda agin.
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Yl Reverse+ _Exit|

® "Seyir Modu" ve "GoTo Modu" ayni anda acilir
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® "Seyir Modu" ve "Rota Kaydetme Modu"nu ayni anda agin.
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® "Rota Kaydetme Modu" ve "Sabit Rota Modu"nu ayni anda agin.
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® "Rota Kaydetme Modu", "Seyir Modu" ve "Sabit Rota Modu"nu ayni anda agin.
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Finish « Exit

1.6. Kumanda Sariji

Sarj icin uzaktan kumandanin altindaki sarj araytiziiniin kapagini ¢ikarin.

Sarj girisi Type-c

Sarj voltaji 5V

Sarj akimi 1A




Not: Sarjdan sonra sarj kapagini kapatin ve conta (O-ring) yerinde olsun.

2. Trolling Motor Calisma Modlari

2.1. Sabit Yon Modu

Kumandadan “Sabit Yon Modu” tusuna basarak aktif edilir.
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Setting Lock

e Mevcut yon dogrultusunda duz ilerler.

e Seyir ve rota kayit modlariyla birlikte ¢ahsabilir.
e GoTo, Navigasyon ve Gapa modlarinda galismaz..
"Sabit Rota Modu'"ndan ¢ikmak icin "Sabit Rota Modu Baslat/Durdur" butonuna tekrar
basin.
Rotayi sabit yone gevirin.

Yon degisikligi icin joystick sola/saga itilir.



2.2. Seyir Modu

Kumandadan “Seyir Modu” tusuna basilarak etkinlestirilir.
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Setting Lock

e Mevcut hiz hedef hiz olarak kaydedilir

e Birgcok modla birlikte galisabilir (Capa modu harig)..

e Seyir Modu'"ndan ¢gikmak igin uzaktan kumandadaki "Seyir Modu Baslat/Durdur"
butonuna tekrar basin.

Hedef Hiz Degisikligi

e Seyir Modu"nda, uzaktan kumanda yoén kolundaki "Yukari it" ve "Asag it"
butonlari, trolling motorlarinin hedef hizini degistirebilir.

e +0.2kph, Uzaktan kumanda yon kolunun tek sefer yukari itilmesi, hedef hizini
ayarlar. + 0.2 kph

e -0.2 kph, Uzaktan kumanda yon kolunun tek sefer asag itilmesi, hedef hizini

ayarlar. + 0.2 kph

2.3. Gapa Modu

Kumandadan “Capa” tusuna basilarak aktif edilir.
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e Mevcut konum ¢apa noktasi olarak kaydedilir.

e Bazi modlarla birlikte ¢alisabilir (Navigasyon modlari harig).

o "Rota Kaydetme Modu", "Navigasyon Modu" ve "Git Modu"nda bu modun
etkinlestirilmesi gecersizdir.

e Bu moddayken manuel yon kontroll devre digidir.

e Bu modda motor kapatildiginda, direksiyon kontrolii motora geri verilir.



e "Capa Modu"ndan gikmak igin uzaktan kumandadaki "Capa" butonuna tekrar

basin.
2.4. Navigasyon Modu

Uzaktan kumandadaki "Pilot Fonksiyonu Mend" butonuna basarak Navigasyon
sayfasina girin, ardindan "Track" segenegini secerek "Navigasyon-Track" sayfasina
gecin. Kaydedilmis bir rota konumunu segin, "Menu Left" butonuna basarak

"Baslangica Git" / "Sona Git" segenegini segin ve "Pilot Modu"nu agin.
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e Kayith rota basi veya sonuna dogru seyir yapilabilir

e Baslangicta iki segenek vardir
e Baglangica Git": Rotanin "sonundan" "baglangicina" dogru gider.

nmn

o "Sona Git": Rotanin "baslangicindan" "sonuna" dogru gider.
e Enyakin noktadan bagslar.
e Bumod, "Sabit Rota Modu", "Seyir Modu" ve "Git Modu"nda etkinlestirilebilir;
ayrica "Seyir Modu" bu modla paralel olarak kullanilabilir.
e Bumod, "Rota Kaydetme Modu" ve "Capa Modu"nda etkinlestirilemez.
e Pilot Modu"ndan ¢ikmak igin ekranin altindaki meni gubugundan "Cikis"
secenegine basin.
“Reverse” ile rota tersine gevrilebilir.
Navigasyon Modu’nda, uzaktan kumandadaki meni yukari ve asagi butonlarina
basarak ekranin altindaki meni gubugunu sola "Tersine Cevir", saga ise "Cikis" olarak
degistirin. Rotayi tersine gevirmek igin "Menu Sol Esleme" butonuna basin; rota tersine

cevrildikten sonra ekrandaki "Baslangica Git" ifadesi "Sona Git" olarak degisir, ayni

sekilde tersi de gecerlidir.
2.5. GoTo modu

Navigasyon menisinden “Nokta” segilerek etkinlestirilir.
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e Kayitl hedefe dogrusal hareket eder..

e This mode can be activated in 'Heading Fixed Mode', 'Cruise Mode' and 'Pilot
Mode', and 'Cruise Mode' can be used in parallel with this mode.

e Bumod, "Rota Kaydetme Modu" ve "Capa Modu"nda etkinlestirilemez.

e Hedefe ulastiginda otomatik olarak gapa modu baslatilir.

e "Git Modu"ndan ¢ikmak igin ekranin altindaki meni g¢ubugundan "Cikis"

segenegine basin.

2.6. Rota Kayit Modu

“Sag Menii” tusu ile baslatilir.
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e Bu mod etkinlestirildiginde, tekne kontroli seyir izini kaydedebilir.

e Maksimum 5 km rota kaydedilir. 5 km sonrasi otomatik olarak kayit tamamlanir.
"Rota Kaydetme Modu"ndan gikmak igin ekranin altindaki meni gubugundan "Cikis"
segenegine basin.

Rota Kaydi

Rota Kaydetme Modu"nda, uzaktan kumandadaki menl yukari ve asagi
butonlarina basarak ekranin altindaki meni ¢ubugunu sola "Bitir" ve saga "Cikis"
olarak degistirin. "Menu Sol Esleme" butonuna basarak Rota Kaydetme Modu'ndan

¢ikin ve rotayi uzaktan kumandaya kaydedin.



3. Motor Tuslan, Isiklar ve Sesli Uyarilar
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3.1. Tuslar

Ac¢ Kapa Tusu

1. Motoru baslatmak igin kapali durumda olan butona basin.

2. Motoru kapatmak igin butona 3 saniye basil tutun.
Eslestirme/Capa Tusu

1. 2 saniye basili tut: Eslestirme modu

2. Kisa basis: Capa modu ag/kapat

3.2. Batarya Gostergesi

12v
Voltaj Isik sayisi
V> 24.6V 4
23.8V<V<24.6V 3
23.0V<V<23.8V 2
22.2V <V <23.0V 1
V<222V 1(Yanip sénen)




24V

Voltaj Isik sayisi
V> 24.6V 4
23.8V<V<24.6V 3
23.0V<V<23.8V 2
22.2V <V <23.0V 1
V<222V 1(Yanip sénen)

3.3. Durum ve Uyarilar

3.3.1. Durum Isiklari

e Beyaz:Baslatma

e Sari: GPS Yok

e Yesil : GPS Aktif

e Mavi: Motor Calisiyor

e Uyari Durumu : Gosterge Isigi Sari

e Kirmizi : Hata Durumu

3.3.2. Pairing Tips
DURUM Bip Isik gostergesi
Kumanda baglanmadi | N/A Yavas bir sekilde yesil
yanmasi
Uzaktan Kumanda Eslesme Yesil 15tk hizla yanip

eslesmesi yapiliyor

basladiginda ard arda

3 bip sesi

soner.

Uzaktan Kumanda

eslesmesi basaril.

Basarili eslestirme
ardindan ard arda 5

bip sesi

Diger durumlar
tarafindan

gorintilenir.




3.3.3. Normal Uyarilar

Normal durumda, amag kullanicinin islemin basarilh oldugunu veya yanit alindigini

bildirmektir.

DURUM Bip

Motor hizini artirma veya azaltma (motor agikken)

Motor A¢/Kapa Tekli Bip

Capa, pilotaj, seyir, yon sabitleme ve rota kaydetme | sesleri

modlarini baslatma veya durdurma.

3.3.4. Uyarilar

Uyari durumunda, ancak pervane su anda calisiyor ve kullanicinin mevcut islemi

hemen ¢6zmesi veya farkinda olmasi gerekiyor.

Calisma voltaji cok yliksek

12V pervaneler igin, liitfen
Surekli Gglu bip
besleme voltajinin 18V'tan
A\ Motor batarya | sesleri
disik oldugundan emin olun.
voltajinin ylksekligi | Sariisik hizlica
24V pervaneler icin, lltfen

yanip s6éner
besleme voltajinin 32V'tan
disik oldugundan emin olun.
Calisma voltaji cok diistik
12V pervaneler igin, liitfen
besleme voltajinin 10V'tan
Surekli ikili bip

yuksek oldugundan emin
A\ Motor batarya | sesleri
olun.
voltajinin dlstkliglu | Sariisik yavasca
24V pervaneler icin, llitfen
yanip s6éner
besleme voltajinin 17V'tan

yuksek oldugundan emin

olun.




3.3.5. Hatalar

Hata durumunda, trolling motor bilesenleri hasar gormus ve diizglin ¢alismamaktadir.

® Jiroskop Hatasi

® ivmedlcer Hatasi

® Manyetik Asiri Sapma

® Manyetik Tagsma

® Manyetik veri zaman

asimi

® GPs Modiilii hatas

® Sistem gii¢ kaynagi

hatasi

® Sensor hatasi

Surekli tek bip sesi
Kirmizi 1sik yavasca

yanip s6éner

Uzaktan kumanda ile
jiroskobu yeniden kalibre

etme

Uzaktan kumanda ile
ivmeolgeri yeniden

kalibre etme

Manyetik cisimlerden

uzak tutun

Manyetik cisimlerden

uzak tutun

Manyetik cisimlerden

uzak tutun

GPS moduli hatasi,
litfen trolling motoru
yeniden baslatmayi

deneyin.

Tekne kontrol gli¢
kaynagi hatasi, onarim

gereklidir.

Tekne kontroli sensor

hatasi, onarim gereklidir.

3.3.6. Diger ipuglan

Diger durumlarda, trolling motor diizglin galismamaktadir ve kullanicinin hemen

mudahalesini gerektirir.




Anormal durum Coziim

e Tekne kontrol paneli 80°'den fazla
e Lamba panosunda kirmizi 1sik
egilmis, lutfen yatay olarak
yavasca yanip sénuyor.
yerlestirin.

e Lamba panosunda beyaz isik
o Kirik yay teli veya gevsek soket

yavasga yanip sénuyor.

4. Harici Sensorler

4.1. Gosterge Isiklar

e Yesil yavas yanar : Normal
e Yesil hizl yanar: Asiri egim
e Kirmizi yavas yanar: iletisim kesildi

e Kirmizi hizli yanar: Sensor hatasi
4.2. Yay Kablo Sarilma Onleme
Otomatik olarak motoru durdurur ve yoniini degistirerek sarilmayi ¢ozer.
4.3. Capa Noktasi Kaydirma

Capa Noktasinda Joystick ile;

e Solaitme: Nokta 1 m sola kayar

Saga itme: Nokta 1 m saga kayar

e  Yukariitme: Nokta 1 m ileri kayar

Asagi itme: Nokta 1 m geri kayar



